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AB uygunluk beyanĔ (2006/42 / EG sayĔlĔ AB makine direktifinin 

ama­larĔ i­in)

Bu belge ile beyan edilirki, ErgoPack Deutschland GmbH

Hanns-Martin -Schleyer Str. 21

89415 Lauingen

ĸirketi olarak, iĹbu beyanda belirtilen type "ErgoPack 700X-AGM, 713X-AGM,      

726X-AGM, 745X-AGMò, konsept ve YapĔmĔ nedeniyle ve tarafĔmĔzdan piyasaya 

s¿r¿len temel ile uyumlu versiyonlar, t¿m¿yle AB YºnetmeliĶinin saĶlĔk ve g¿venlik 

gereksinimleriyle uyumludur.

Bu bildirim sistemimizde iznimiz olmadan bir deĶiĹiklik yapĔlmasĔ durumunda 

ge­erliliĶini yitirir.

ķlgili AB direktifleri:AB Makine YºnetmeliĶi (2006/42/EG)

Elektromanyetik uyumluluk konusunda

AB Rehberi (2014/30/EU)

Yürürlükteki standartlar EN 12100: 2010
EN 415-1: 2014
EN 415-8: 2008
EN 61000-4-3: 2006  
EN 55011: 2016 

Çemberleme sisteminden beri: 0421HXXX/11505
¦retim yĔlĔndan beri:2021

Lauingen, 27 Nisan 2021

_________________________________
Karlheinz Arker
Teknik Direktör

Teknik dok¿mantasyon yayĔnlamak i­in yetkili temsilci:

ErgoPack Deutschland GmbH

Hanns-Martin -Schleyer-Str. 21

D-89415 Lauingen



UK Declaration of Conformity 

We, ErgoPack Deutschland GmbH

Hanns-Martin -SchleyerStr. 21

89415 Lauingen, Germany

hereby declare, that the  Ergonomic Pallet Strapping Systems type "ErgoPack 700X-

Li, 713X-Li, 726X-Li, 745X-Liò, to which this declaration refers, comply with the 

respective relevant and basic health and safety requirements of the United Kingdom

directives because of their concept, type of construction and the strapping systems 

we have brought on to the market.

This declaration loses its validity if a change is made to the system without our 

permission.

Respective United 

Kingdome directives: Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

(UK SI 2008 No. 1597)

Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

(UK SI 2016 No. 1091)

Applied standards BS EN ISO 12100: 2010
BS EN 415-1: 2014 

BS EN 415-8: 2008

BS EN 61000-4-3: 2006 

BS EN 55011: 2016 

Since strapping system: EP1015XXXX
Since year of manufacture:2022

Lauingen, 5th of April, 2022

_________________________________
Karlheinz Arker

Technical Director

Authorised representative  for publishing technical documentation:

ErgoPack Deutschland GmbH

Hanns-Martin -Schleyer-Str. 21

D-89415 Lauingen

Declaration of conformity
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Bu kĔlavuzdaki talimatlarda ErgoPack 726X-AGM ºrnek alĔnmĔĹtĔr.

"ErgoPack 700X -AGM" modelinde, ­emberleme cihazĔ hakkĔndaki  

t¿m a­Ĕklamalar dahil deĶildir.

Bu kullanma kĔlavuzu Ĺu modeller i­in ge­erlidir: 

ErgoPack 700X-AGM

Elektrikli tahrikli çemberleme sistemi, elektronik kontrollü kumanda 

kolu, sĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi olmadan.

ErgoPack 713X-AGM

Elektrikli tahrikli çemberleme sistemi, elektronik kontrollü kumanda 

kolu, kayĔĹ geniĹliĶi i­in bir sĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi ile 9-13mm ve 

maksimum 1200N germe kuvveti

ErgoPack 726X-AGM

Elektrikli tahrikli çemberleme sistemi, elektronik kontrollü kumanda 

kolu, kayĔĹ geniĹliĶi i­in bir sĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi ile 12-16mm ve 

maksimum 2500N germe kuvveti.

ErgoPack 745X-AGM

Elektrikli tahrikli çemberleme sistemi, elektronik kontrollü kumanda 

kolu, kayĔĹ geniĹliĶi i­in bir sĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi ile 15-19mm ve 

maksimum 4500N germe kuvveti.

1. Kullanma KĔlavuzu Ge­erliliĶi
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2. Genel bilgiler

¢emberleme sistemini park ettikten sonra, sistemin kaymasĔnĔ ºnlemek 

i­in iki kĔlavuz tekerinin (ĸekil 1a) frenlerini ­ember kasnaĶi tarafĔndan 

kilitlemeniz gerekir. 

ĸekil 1

¢emberleme sistemi iki el kulbu ile dik olarak itilebilir (ĸekil 1). ķtmek 

i­in ­ember kasnaĶĔ tarafĔndaki iki kĔlavuz tekerinin frenlerini serbest 

bĔrakmalĔsĔnĔz (ĸek.1a).

2.2 Çemberleme sisteminin park edilmesi

2.1 ¢emberleme sisteminin taĹĔnmasĔ

Kullanma talimatlarĔ

Park frenli 

klavuz tekerleĶi

KollarĔ

ĸekil 1a
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1,10 m

0,30 m

2.3 ¢alĔĹma alanĔ gereksinimleri

2.4 ¢evre koĹullarĔ

¢emberleme sistemi sadece kapalĔ ve kuru alanda kullanĔlmalĔdĔr, aksi 

takdirde elektrik ­arpmasĔ riski gºz ardĔ edilemez.

¢alĔĹma sĔrasĔndaki ortam sĔcaklĔĶĔ 50 ÁC'yi geçmemeli ve 0 ÁC'nin 

altĔna d¿Ĺmemelidir. 

Çemberleme sistemi için elektriksel olarak iletken bir zemin önerilir.

ĸekil 2

¢emberleme sĔrasĔnda g¿venli bir iĹlem i­in, sistemin paletin ºn¿ne doĶru 

yerleĹtirilmesi gerekir. Bu nedenle, ­emberlenecek paletin ºn¿nde en az 

1,10 m geniĹliĶinde bir serbest alan gereklidir.
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ĸarj cihazĔ 3 stage charger

Prim.:  198-264 VAC 50/60 Hz  max. 2,0A

Sec.: 44,5V DC/4,5A

Maks. güç: 200W

Batarya kutusu 3 x 12V AGM batarya

AĶĔrlĔk: 19,5 kg

ĸarj S¿resi: yaklaĹĔk 10 saat

¢alĔĹma sĔcaklĔĶĔ aralĔĶĔ:5ÁC - 40ÁC

¢emberleme sayĔsĔ:ĸarj baĹĔna 650 

standard çemberleme* 

KullanĔm ºmr¿: yaklaĹĔk 300 ð500 Ĺarj

2.5 Energy supply charger/battery

*standard çemberleme:
Batarya kutusu: 100 Ĺarj etme ve boĹaltma ­evrimi

Çember: 13mm PET (tam çember bobini)

SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi: 726X, SOFT gerginlik modunu ayarlamadan 900N 

gerilim kuvveti, kaynak s¿resi 2. aralĔk

Palet: palet geniĹliĶi 0,8 m, palet y¿ksekliĶi 1,15 m

¢emberleme hĔzĔ: hĔzlĔ

Oda sĔcaklĔĶĔ: 20 ÁC
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MakinanĔn ¿retimi i­in, saĶlĔĶa zarar verecek herhangi bir Ĺekilde fiziksel 

ve kimyasal maddeler kullanĔlmamĔĹtĔr.

AtĔklarĔn imhasĔyla ilgili ge­erli ulusal kural ve yºnetmeliklerin gºz 

ºn¿nde bulundurulmasĔ gerekir. AmbalajĔn, ¿r¿n¿n ve par­alarĔn uygun 

bir Ĺekilde imha edilmesini saĶlayĔn.

SatĔcĔ, ­evre saĶlĔĶĔnĔ bozmayacak bir ak¿ bertarafĔ ºnerir.

- Ak¿'y¿ a­mayĔnĔz.

- KullanĔlmĔĹ ak¿'y¿ ­ºpe, ateĹe veya suya atmayĔnĔz.

2.6 ¢evre saĶlĔĶĔ ile ilgili uyarĔlar

ĸekil 3
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2.7 UyarĔ sembollerinin anlamĔ, sunum 

kurallarĔ

Genel uyarĔ iĹareti

Lazer radyasyonuna karĹĔ uyarĔ

Ezilme tehlikelerine karĹĔ uyarĔ

Kalp pili veya implante edilmiĹ defibrilatºr¿ olan kiĹiler 

i­in ­alĔĹtĔrmayĔn.

ķlgili Avrupa direktifleri ile uyumlu

KurĹun ak¿ler i­in sembol

(geri dºn¿Ĺt¿r¿lebilir malzeme i­erir).

Evsel atĔklarla birlikte atmayĔn

TalimatlarĔizleyin

2.7.1 Sembollerin a­ĔklamasĔ
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2.7.2 G¿venlik gºsteriminin a­ĔklanmasĔ
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UyarĔ!

Orta riskli bir tehlikeyi belirtir.

Ka­ĔnĔlmamasĔ halinde ºl¿m veya ciddi yaralanmaya neden 

olabilir.

Dikkat!

Hafif riskli bir tehlikeyi belirtir.

Ka­ĔnĔlmamasĔ halinde hafif veya orta dereceli yaralanmaya 

neden olabilir.

Dikkat!

DeĶerlendirilmesi gereken bir durumu belirtir. 

DeĶerlendirilmemesi halinde maddi hasara veya kºt¿ ­alĔĹma 

sonu­larĔna neden olabilir.

Not!

FaydalĔ, ek bilgileri belirtir.



Bu kullanma kĔlavuzu ­emberleme sistemini ve d¿zenlemelere gºre nasĔl 

kullanĔlacaĶĔnĔ anlamanĔza yardĔmcĔ olacaktĔr. ¢alĔĹtĔrma talimatlarĔ, 

­emberleme sisteminin g¿venli, doĶru ve ekonomik bir Ĺekilde nasĔl 

kullanĔlacaĶĔna dair ºnemli notlar i­ermektedir.

Notlara uymak, tehlikelerden, onarĔmlardan ve arĔza s¿relerinden 

ka­ĔnmanĔza yardĔmcĔ olur ve ayrĔca ­emberleme sisteminin 

g¿venilirliĶini ve ºmr¿n¿ artĔrĔr.

KazalarĔn ºnlenmesi i­in iĹletme talimatlarĔna ve ¿lkedeki kurallara ve 

kullanĔm yerlerine ek olarak, g¿venli ve uygun ve profesyonel 

standartlara uygun olarak ­alĔĹmak i­in tanĔnmĔĹ ºzel kurallara da 

uyulmasĔ gerekir.

¢emberleme sistemini yetkisiz eriĹime karĹĔ korumak i­in, anahtarĔn ana 

Ĺalterden ­ĔkarĔlmasĔ ve g¿­ kaynaĶĔnĔn batarya kutusundan ­ĔkarĔlmasĔ 

önerilir.

Anahtar yetkisiz eriĹime karĹĔ korunmalĔdĔr.

3.Koruyucu önlemler için öneriler

Not!

¢alĔĹtĔrma talimatlarĔ, ­emberleme sisteminin kullanĔldĔĶĔ yerde 

bulunmalĔdĔr (s¿rg¿l¿ pencerenin altĔnda, bkz. ĸekil 1).

¢emberleme sistemini ilk kez kullanmadan ºnce, kullanĔm talimatlarĔnĔn 

sistemle ­alĔĹan herkes tarafĔndan okunmasĔ, anlaĹĔlmasĔ ve kullanĔlmasĔ 

gerekir. Bu iĹler iĹletme, bakĔm ve onarĔmĔ i­erir!                                                                       

Bºl¿m 8 ve bºl¿m 10'e bakĔnĔz.
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Å Her kullanĔmdan ºnce fiĹi ve kabloyu kontrol edin ve hasar 

gºrm¿Ĺlerse bir uzman tarafĔndan deĶiĹtirmelerini saĶlayĔn.

Å ĸarj cihazĔ yalnĔzca ­emberleme sistemi ile birlikte verilen bataryalar 

i­in tasarlanmĔĹtĔr. BaĹka ¿reticilerin bataryalarĔnĔ Ĺarj etmeyin, 

sadece orijinal yedek par­alar kullanĔn.

Å ĸarj cihazĔnĔ ve bataryayĔ neme karĹĔ koruyun; onlarĔ yalnĔzca kuru 

odalarda ­alĔĹtĔrĔn.

Å Pili a­mayĔn ve darbelerden, sĔcaktan ve ateĹten koruyun. Patlama 

tehlikesi vardĔr!

Å Pilleri kuru ve soĶuĶa karĹĔ korunaklĔ bir yerde saklayĔn. Ortam 

sĔcaklĔĶĔ +50 ÁC'yi geçmemeli ve -5 ÁC'nin altĔna d¿Ĺmemelidir.

Å HasarlĔ piller tekrar kullanĔlamaz ve uygun Ĺekilde atĔlmalĔdĔr.

3.1 Ak¿ ve Ĺarj cihazĔ i­in g¿venlik 

kurallarĔ

Not!

Å ĸarj cihazĔnĔn ve ErgoPack sisteminin baĶlantĔ fiĹini ilgili olmayan 

nesnelerden ve kirden uzak tutun.

Å Pilin fiĹi ve prizi, Ĺarj cihazĔ ve elektrik kablosu manyetik bir 

baĶlantĔya sahip. ¥rneĶin metalik partik¿ller talaĹ veya delme 

cipsleri veya benzerleri yapĔĹĔr ve baĶlantĔlarĔn zarar gºrmesine 

neden olabilir.

Å FiĹ ve priz bu nedenle metalik par­acĔklardan uzak tutulmalĔ ve bu 

par­acĔklarĔn yapĔĹmamasĔ i­in d¿zenli olarak kontrol edilmelidir. 

Temizlik i­in, sentetik kĔllĔ bir fĔr­a ile birlikte basĔn­lĔ hava 

kullanĔlmasĔ en iyisidir.
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ĸekil 5

4.1 TasarĔm

Kontrol paneli

Güvenli kesici

Çember bobini dispanseri 

Kontrol ekrenĔ

SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi

S¿r¿lebilir pencere ile g¿venlik Ĺalteri

Kullanma talimatlarĔ

Tool-Lift

Batarya kutusu kapaĶĔ
ĸekil 6

ĸekil 7

ĸekil 4

4.TanĔmlama
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4.2 Control panel strapping system

Ana Ĺalter (g¿­ kaynaĶĔ 0/1)

OFF d¿Ķmesi                                                    

(g¿­ kaynaĶĔnĔn baĶlantĔsĔnĔ keser)

Kumanda kolu (Zincirli MĔzraĶĔ hassas hĔz 

kontrol¿ ile i­eri ve dĔĹarĔ hareket ettirme)

SĔfĔrlama anahtarĔ (a­arken iĹlev kontrol¿ 

ve arĔzalarĔn onaylanmasĔ)

ACķL DURDURMA ANAHTARI 

(çemberleme sistemini durdurur)

4.3 Dokunmatik ekranlĔ ­emberleme 

sistemi

ĸekil 8

Fonksiyon tuĹu F1 ðF4:

Å F2 Çember bobini 

deĶiĹtirme tuĹu

Å F3 Menü

ĸekil 9

Dokunmatik ekran: çemberleme 

sistemindeki palet geniĹliĶi gibi t¿m 

parametreleri ayarlamak için
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4.4 Kontrol paneli sĔzdĔrmazlĔk baĹlĔĶĔ

1 òSĔk KullanĔlanlarò

2 òKaynak S¿resiò

3 ò¢alĔĹma Modu" TuĹ TakĔmĔò

4 òArtĔ ve TuĹ Kilidiò

5 òGerdirme G¿c¿ò

6 òEksi ve Soft gerdirmeò

a òBilgi sembolleriò

b Durum gºstergesi ­ubuĶu 

òGerme/Kaynakò

c "Mesajlar" ekranĔò

ĸekil 10

Ekran aktif.

Kaynak iĹlemi bitti, alet ­ĔkarĔlabilir. 

Uygulama hatasĔ: ge­ici sistem hatasĔ, operatºr tarafĔndan 

düzeltilebilir.

Alet hatasĔ: sabit sistem hatasĔ, hatayĔ d¿zeltin.                             

Hata düzeltilemezse -> ErgoPack servisine ulaĹĔn
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4.5 36 V Ĺarj cihazĔnĔn gºsterimi ve 

devreye alĔnmasĔ

KĔrmĔzĔ batarya muhafazasĔnĔn i­inde 3 x 12V AGM batarya takĔlĔ ve 

birbirine baĶlĔ. ErgoPack 36V Ĺarj cihazĔ bu bataryalarĔ Ĺarj eder.

36V Ĺarj cihazĔndaki yeĹil veya sarĔ renkli LED gºsterge ĔĹĔĶĔ, Ĺarj 

cihazĔnĔn farklĔ ­alĔĹma durumlarĔnĔn yanĔ sĔra batarya takĔmĔnĔn Ĺarj 

durumunu gösterir.

1.) ĸarj cihazĔ ana g¿­ kaynaĶĔna takĔldĔĶĔnda, Ĺarj iĹlemi derhal baĹlar; 

bu, bir batarya paketinin baĶlĔ olup olmamasĔndan baĶĔmsĔz olarak sarĔ 

renkli bir LED gºsterge ĔĹĔĶĔyla gºsterilir.

2.) ĸimdi pil takĔmĔnĔ Ĺarj cihazĔna baĶlayabilirsiniz. ĸarj iĹlemi tekrar 

baĹlar, bºylece sarĔ LED gºsterge ĔĹĔĶĔ sarĔ kalĔr. Piller Ĺarj olacak.

3.) LED gºsterge ĔĹĔĶĔ yeĹil yandĔĶĔnda, Ĺarj iĹlemi sona erer, piller tam 

olarak Ĺarj edilir ve Ĺarj cihazĔ koruma moduna ge­er. Pillerin aĹĔrĔ Ĺarj 

edilmesi m¿mk¿n deĶildir.

4.) Batarya kutusunu Ĺarj cihazĔndan ­ĔkardĔĶĔnĔzda, LED gºsterge ĔĹĔĶĔ 

yeĹil kalĔr ve Ĺarj cihazĔnĔn ­alĔĹmaya hazĔr olduĶunu gºsterir.

5.) Batarya takĔmĔ tekrar baĶlandĔĶĔnda yeni bir Ĺarj iĹlemi baĹlar, LED 

gºsterge ĔĹĔĶĔ bataryalar tamamen Ĺarj oluncaya kadar tekrar sarĔ renkte 

yanar ve ardĔndan yeĹile dºner.

6.) ĸarj cihazĔ ana g¿­ kaynaĶĔna takĔlĔ kaldĔĶĔ s¿rece, 5. maddede 

a­Ĕklanan adĔmlar uygulanĔr. ĸarj cihazĔ ana g¿­ kaynaĶĔndan ­ĔkarĔlĔr ve 

tekrar takĔlĔrsa, ilk ºnce 1. maddede a­Ĕklanan adĔmlarĔ ve ardĔndan bir 

sonraki adĔmlarĔ izleyiniz.

ĸarj iĹlemi sĔrasĔnda batarya takĔmĔnĔ Ĺarj cihazĔndan ­ĔkarmayĔn!

-18- TR (AGM)



LED gösterge 

ĔĹĔĶĔ

ĸekil 11

Otomotiv sigortalarĔ

10A / 32V

Dikkat! 

ĸarj s¿resi yaklaĹĔk 10 saat. Batarya takĔmĔ yalnĔzca Ĺarj cihazĔndaki LED 

gºsterge ĔĹĔĶĔ s¿rekli yeĹil renkte yandĔĶĔnda tam olarak Ĺarj olmuĹtur!

Turuncu Ą 4,5 A

SarĔ Ą 44,5 V

YeĹilĄ 41,4 V 

(HazĔr/Bekleme)
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5.1 Çemberleme sistemi

Boyutlar (tüm tipler) Uzunluk    665 mm

GeniĹlik    770 mm

Yükseklik  1200 mm

AĶĔrlĔk (isteĶe baĶlĔ ekipman olmadan): 

ErgoPack 700X-AGM (batarya dahil) 106 kg 

ErgoPack 713X-AGM (batarya dahil) 114 kg

ErgoPack 726X-AGM/745X-AGM (batarya dahil) 115 kg

Maksimum zincir hĔzĔ:

YavaĹ seviyede ­emberleme

Yatay olarak ­ĔkĔĹ: 27 m/dak.

Dikey olarak ­ĔkĔĹ: 53 m/dak.

Dikey olarak dºn¿Ĺ: 52 m/dak.

Yatay olarak dºn¿Ĺ: 39 m/dak.

Orta seviyede çemberleme

Yatay olarak ­ĔkĔĹ: 29 m/dak.

Dikey olarak ­ĔkĔĹ: 58 m/dak.

Dikey olarak dºn¿Ĺ: 57 m/dak.

Yatay olarak dºn¿Ĺ: 45 m/dak.

HĔzlĔ seviyede ­emberleme

Yatay olarak ­ĔkĔĹ: 66 m/dak.

Dikey olarak ­ĔkĔĹ: 78 m/dak.

Dikey olarak dºn¿Ĺ: 76 m/dak.

Yatay olarak dºn¿Ĺ: 65 m/dak.

¢ember bobini deĶiĹtirme: ­ember ayarlama 

¢ĔkĔĹ hareketi: 10 m/dak.

GiriĹ hareketi: 8 m/dak.

Maksimum Zincir itme: 310 N

5.Teknik veriler
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Plastik çember

Çember kalitesi Polypropylen (PP)

Polyester (PET)

¢ember geniĹliĶi

713X, ayarlanabilir 9-10 mm / 12-13 mm

726X, ayarlanabilir 12-13 mm / 15-16 mm

745X, ayarlanabilir 15-16 mm / 18-19 mm

¢ember kalĔnlĔĶĔ

713X 0,40-0,80 mm (PET)

0,50-0,80 mm (PP)

726X 0,50-1,00 mm (PET/PP)

745X 0,80-1,30 mm (PET/PP)

5.2 SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi

AĶĔrlĔk: 3,8 ð4,3 kg*

(kablo dahil)

Boyutlar Uzunluk    335 mm

(kablo dahil) GeniĹlik    140 mm

Yükseklik    180 mm

Gerdirme gücü

713X 150-1200 N

726X 400-2500 N

745X 400-4500 N

Gerdirme hĔzĔ 290 mm/s (713X)

220 mm/s (726X)

120 mm/s (745X)

Kaynatma türü s¿rt¿nme kaynaklĔ sĔzdĔrmazlĔk

*kullanĔlan t¿re baĶlĔ olarak
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Ölçülen A -DeĶeri

YayĔlan ses basĔn­ seviyesi

(EN ISO 11202) (EN 60745-1/2:2009) 

713X LpA 79 dB (A) LpAeq 77 dB (A)

726X LpA 78 dB (A) LpAeq 82 dB (A)

745X LpA 79 dB (A) LpAeq 81 dB (A)

Ortalama ses gücü seviyesi 

(EN 60745 -1/2:2009) 

713X LWAeq 88 dB (A)

726X LWAeq 93 dB (A)

745X LWAeq 92 dB (A)

Hata payĔ 

713X 3,0 dB (A) 

726X 3,0 dB (A) 

745X 3,0 dB (A) 

El kol titreĹimiTool-lift kullanĔlmadan

(EN 60745-1/2:2009)

713X a 2,4 ms-2

726X a 2,4 ms-2

745X a 2,3 ms-2

Hata payĔ

713X 1,5 ms-2

726X 1,5 ms-2

745X 1,5 ms-2
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¢emberleme sistemi paletleri ­emberlemek i­in tasarlanmĔĹtĔr (makine 

destekli elle ­emberleme). ¢emberleme sĔrasĔnda g¿venli ve ergonomik 

­alĔĹma i­in tasarlanmĔĹ ve ¿retilmiĹtir. 

Çemberleme sistemi sadece plastik çemberlerle (polipropilen PP ve 

polyester PET) çemberleme için uygundur. Çelik çemberlerle 

­emberleme bu ­emberleme sistemi ile m¿mk¿n deĶildir.

¢emberleme sistemi, a­Ĕk ve ambalajsĔz gĔda ¿r¿nlerini ­emberlemek 

i­in tasarlanmamĔĹtĔr. 

YanĔcĔ ¿r¿nlerin (y¿ksek derecede yanĔcĔ, patlayĔcĔ bkz. tehlikeli maddeler 

tablosu) ­emberlenmesi sadece uygun dĔĹ ambalajlarda m¿mk¿nd¿r.

Ayarlanan gerilim kuvveti, ­emberlenecek paketlenmiĹ ¿r¿nlere uygun 

olmalĔdĔr. ¢emberleme sistemi inĹa edilirken tehlikeli ¿r¿nlerin veya 

ambalajlarĔnĔn zarar gºrmesi nedeniyle herhangi bir risk gºz ºn¿nde 

bulundurulmamĔĹtĔr.

¢emberleme sistemi patlayĔcĔ atmosfere sahip alanlarda (ATEX alanlarĔ) 

­emberleme i­in tasarlanmamĔĹtĔr.

¢emberleme elektrostatik y¿k oluĹturur. Bunlar %45'ten fazla baĶĔl nem 

ve iletken veya elektrostatik olarak daĶĔtĔcĔ bir zemin ile azaltĔlabilir 

(yayĔlma direnci 109Ǻ). 

¢emberleme sistemi, kalp pili veya defibrilatºr gibi implantlarĔ olan 

kiĹiler tarafĔndan kullanĔlmaya uygun deĶildir.

6. KullanĔm amacĔ
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7.1 ĸarj cihazĔ

Ana voltaj, model plakasĔndaki detaylara uygun olmalĔdĔr.

ĸarj cihazĔ yalnĔzca verilen 36V pil takĔmĔnĔ Ĺarj etmek i­in uygundur.

7.2 BataryayĔ Ĺarj etmek

1.) ĸarj cihazĔnĔ ana voltaja baĶlayĔn.

2.) Pilin kapaĶĔnĔ a­Ĕn (dĔĹ kºĹelerden ­ekerek aĹaĶĔda gºsterildiĶi gibi).

ĸekil 12

7.KullanĔmĹekli

Dikkat!

¢emberleme sistemini ilk defa kullanmadan ºnce, dĔĹ hasarlara karĹĔ 

gºrsel bir inceleme yapĔlmalĔdĔr.
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4.) 36V Ĺarj cihazĔnĔn fiĹini (16a) pil takĔmĔnĔn yuvasĔna (15a) takĔn.

ĸekil 15

3.) FiĹi (13a) ak¿ paketinden (14a) ayĔrĔn ve kablonun serbest­e aĹaĶĔya 

sarkmasĔna izin verin.

13a 14a
ĸekil 13 ĸekil 14

ĸekil 16
15a 16a15b

UyarĔ!

Pili yalnĔzca ErgoPack 36V Ĺarj cihazĔyla Ĺarj yuvasĔndan Ĺarj edin!

Dikkat!

Pil takĔmĔnĔn arĔzalĔ olan d¿z sigortalarĔnĔ (15b) her zaman aynĔ tipte 

(ara­ bĔ­aĶĔ sigortasĔ 30A / 80V) yenisiyle deĶiĹtirin (bkz. ĸek.15).

Gerekirse ErgoPack servis ortaĶĔnĔza baĹvurun.
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5.) Alternatif olarak, batarya 

çemberleme sisteminden  

de ­ĔkarĔlabilir ...

ĸekil 17

ê veya ak¿ arabasĔna rahat­a 

­ekilmeli (isteĶe baĶlĔ donanĔm) ...

ĸekil 19

ĸekil 18

... ve ºnceden Ĺarj edilmiĹ bir 

pil takĔmĔyla deĶiĹtirilmelidir.

ĸekil 20
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Pilin sĔcaklĔĶĔ +5 ÁC ile +40 ÁC arasĔndaysa, maksimum Ĺarj akĔmĔ akar. 

ĸarj sĔrasĔnda 0 ÁC'nin altĔndaki ak¿ sĔcaklĔklarĔndan ka­ĔnĔn.

ĸekil 21

Dikkat! 

ĸarj s¿resi yaklaĹĔk 10 saattir. Pil takĔmĔ yalnĔzca Ĺarj cihazĔndaki LED 

gºsterge ĔĹĔĶĔ s¿rekli yeĹil renkte yandĔĶĔnda tam olarak Ĺarj olmuĹtur!

Not!

ĸarj sĔrasĔnda, ak¿ daima yatay konumda olmalĔdĔr (her zaman d¿z 

Ĺekilde yatĔrĔn). Batarya paketini asla ters yatay ya da dik konumda 

yerleĹtirmeyin.

Batarya paketi kullanĔldĔktan hemen sonra her zaman Ĺarj olmuĹsa ve 

yalnĔzca tam ĹarjlĔ olarak Ĺarj edilmiĹse, en uzun kullanĔm ºmr¿ne sahip 

olursunuz.
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ĸekil 23

ĸekil 22

7.3 SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesinde kayĔĹ 

geniĹliĶinin ayarlanmasĔ

a) ¢ember geniĹliĶini ayarĔnĔ 12-13 mm'den     

15-16 mm  geniĹliĶine dºn¿Ĺt¿rme
ÅSistemi kapatĔn.

Å¦­ silindir vidayĔ (6) sºk¿n. Kavrama kolunu, kola doĶru 

kaldĔrĔn, silindir vidayĔ (7) ve arkadaki 13 mm'lik (1/2Ż) 

­ember kĔlavuzunu (8) sºk¿n.

ÅYan kapaĶĔ (5) sºk¿n.

ÅGºmme vidayĔ (2) ve ºndeki 13 mm'lik ­ember 

kĔlavuzunu (1) sºk¿n. 

ÅGºmme vidayĔ (4) ve ºndeki 13 mm'lik ­ember 

kĔlavuzunu (3) sºk¿n. 

ÅSilindir vidayĔ (10) ve arkadaki 13 mm'lik ­ember 

kĔlavuzunu (9) sºk¿n. 

ÅYan kapaĶĔ (5) takĔn (silindir vidayĔ Loctite 222 ile 

sabitleyin). Arkadaki 16 mm'lik ­ember kĔlavuzunu (8) 

takĔn. 

b) ¢ember geniĹliĶini ayarĔnĔ 15-16 mm'den      

12-13 mm geniĹliĶine dºn¿Ĺt¿rme 

ÅSistemi kapatĔn.

Å¦­ silindir vidayĔ (6) sºk¿n. Kavrama kolunu,              

kola doĶru kaldĔrĔn, silindir vidayĔ (7) ve                

arkadaki 16 mmõlik (5/8Ż) ­ember kĔlavuzunu               

(8) sökün. 

ÅYan kapaĶĔ (5) sºk¿n. 

Å¥ndeki 13 mm'lik ­ember kĔlavuzunu (1) takĔn   

(gºmme vidayĔ Loctite 222 ile sabitleyin). 

Å¥ndeki 13 mm'lik ­ember kĔlavuzunu (3) takĔn   

(gºmme vidayĔ Loctite 222 ile sabitleyin). 

SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesi farklĔ kayĔĹ geniĹlikleri ile kullanĔlabilir:

ErgoPack 713X 9-10 mm veya 12-13 mm

ErgoPack 726X 12-13 mm veya 15-16 mm

ErgoPack 745X 15-16 mm veya 18-19 mm

¥rnek olarak 726X kullanarak ­ember geniĹliĶi ayarlama. 713X ve 745X 

modellerĔnde aynĔ yºntemle ayarlanĔr. Yani 9-10 mm'den 12-13 mm veya 

15-16 mm'den 18-19 mm'ye.   

ÅArkadaki 13 mm'lik ­ember kĔlavuzunu (9) takĔn (silindir vidayĔ                     

Loctite 222 ile sabitleyin). 

ÅYan kapaĶĔ (5) takĔn (silindir vidayĔ Loctite 222 ile sabitleyin). Arkadaki 13 mm'lik 

­ember kĔlavuzunu (8) takĔn. 

1
2

3
4

10
9

8

7
6

5
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7.4 ¢emberleme sisteminin a­ĔlmasĔ

Talimatlar:

- BataryayĔ 7.2'de a­ĔklandĔĶĔ gibi Ĺarj edin.

- Güç kablosunun konektörünü (24a) akü grubunun soketine (24b) 

takĔn.

- Batarya kutusunun kapaĶĔnĔ kapatĔn.

- ACķL DURDURMA d¿Ķmesine (25a) basĔlmadĔĶĔndan emin olun. 

Gerekirse, ­evirerek a­Ĕn.

- Ana Ĺalteri (25d) ò1ó ­alĔĹma moduna getirin ve yaklaĹĔk 2 saniye     

bu pozisyonda tutun.

24a 24b 25b 25c 25d

- òErgoPackó logosu kaybolduktan sonra (yaklaĹĔk 45 saniye sonra) 

ekrandaki talimatlarĔ izleyin.

ĸekil 24 ĸekil 25

25a
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ĸekil 26

ĸekil 27

Dikkat !

Tarih ve saat yalnĔzca eĶitimli, talimatlĔ personel tarafĔndan ayarlanabilir. 

Sen gerekli eriĹim kodunu ErgoPack hizmet ortaĶĔnĔzdan edinebilirsiniz.

1. AdĔm:

Ekrandaki saati kontrol etmek için

sol üstteki ana menü.

2. AdĔm:

¿zerindeki "F3" d¿Ķmesine (1) 

basin. ekranĔna getirin ve men¿ 

sayfasĔ 8 (3) gºr¿nene kadar 

"Sonraki" (2) d¿Ķmesine tekrar 

tekrar basĔn.

7.5 Tarih ve saatin ayarlanmasĔ

3. AdĔm:

i­indeki "Saat" d¿Ķmesine (4) 

basĔn. men¿ satĔrĔ "31.)".

4. AdĔm:

ķlgili eriĹim kodu ile kilidi a­Ĕn.
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ĸekil 29

ĸekil 28

6. AdĔm:

Saati kontrol edin.

Saat ve dakikanĔn her biri 

ayarlanabilir "+/ -" d¿Ķmesi ile 

onaylayĔn. ArdĔndan saati Ĺu tuĹla 

onaylayĔn "Sakla" d¿Ķmesi.

ZamanĔn olmasĔ gerekmiyorsa

ayarlandĔĶĔnda, tarih/saat ayarĔ

"Sakla" d¿Ķmesine basĔlarak 

kaydedilir D¿Ķme.

5. AdĔm:

Tarihi kontrol edin. YĔl, ay ve 

günün her biri "+/ -" d¿Ķmesi ile 

ayarlayĔn. ArdĔndan ayarlanan 

tarihi "Sakla" d¿Ķmesine basĔn.

Tarihin olmasĔ gerekmiyorsa

ayarlandĔĶĔnda, ayarlamaya 

ge­ebilirsiniz "Sakla" d¿Ķmesine 

basarak d¿Ķme.

24 saat veya 12 saat arasĔnda ge­iĹ yapmak i­in "24h/12h" d¿Ķmesine 

basin format.
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7.6 SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesinde kayĔĹ gerginlik 

aralĔĶĔnĔn ayarlanmasĔ

Cihazda iki adet ­ember gerdirme aralĔĶĔ ayarlanabilir:

NORMAL = PET ­emberler i­in standart gerdirme aralĔĶĔ

713X =   400-1200 N

726X =   900-2500 N

745X = 1300-4500 N   

SOFT        =PP ­emberler i­in yumuĹak gerdirme

713X = 150- 750 N

726X = 400-1360 N

745X = 400-1600 N 

a

b

c

d

"Soft" d¿Ķmesine (a) basĔn."SOFT" 

ekranĔ (b) konum deĶiĹtirdiĶinde ve 

i­i boĹ gºr¿ld¿Ķ¿nde soft modu 

devre dĔĹĔ kalĔr.

"Soft" d¿Ķmesine (a) basĔn.

"SOFT" ekranĔ (c) konum 

deĶiĹtirdiĶinde ve kalĔn 

gºr¿ld¿Ķ¿nde soft modu etkinleĹir.

Görüntülenen gerdirme gücü buna 

uygun olarak azalĔr.

Germe kuvvetinin altĔnda solda bir 

"Sò (d) de gºr¿l¿r.

ĸekil 30

Dikkat!

PP ­ember kullanĔrken soft modu kullanĔn!

Soft modu kullanĔrken gerdirme tekeri yavaĹ­a dºnmeye baĹlar ve PP 

­ember kullanĔrken aĹĔrĔ ­ember atĔĶĔ oluĹmasĔnĔ ºnler.
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ĸekil 31

7.7 SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesinde kayĔĹ 

gerginliĶinin ayarlanmasĔ

Cihaz kullanĔma hazĔr olduĶunda ayarlanan gerdirme g¿c¿ s¿rekli olarak 

görüntülenir.

- "Gerdirme g¿c¿" d¿Ķmesine (2) basĔn.

Å Belirlenen gerdirme g¿c¿ 5 saniye yanĔp sºner.

Å + (1) ve ð(3) d¿Ķmeleri gºr¿l¿r.

Å KullanĔlmayan ekranlar kaybolur.

- ķstenilen gerdirme g¿c¿ gºr¿nt¿lenene kadar + (1) veya ð(3) 

d¿Ķmesine basĔn.

Å Durum gºstergesi ­ubuĶunda (4), olasĔ maksimum deĶere 

kĔyasla belirlenen gerdirme g¿c¿ gºr¿l¿r.

- Kaydedin: "Gerdirme g¿c¿" d¿Ķmesine (2) basĔn veya 5 saniye 

bekleyin.

Not!

Å "N" veya "lbf" arasĔnda ge­iĹ yapĔn: YanĔp sºnen "Gerdirme g¿c¿" 

d¿Ķmesine (2) iki saniye basĔn.

Å D¿Ķmeye basĔldĔĶĔ her seferde bir sesli sinyal ile iĹlem doĶrulanĔr.

Å Cihaz kullanĔlĔrken gerdirme g¿c¿ s¿rekli olarak gºr¿nt¿lenir.

Å Soft gerdirmeyi ayarlama (Bölüm 7.6).
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713X

Standard N* 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

lbf* 90 110 135 155 180 200 225 250 270

Soft N 150 225 300 375 450 525 600 675 750

lbf 33 50 67 85 100 120 135 150 165

726X

Standard N* 900 1100 1300 1500 1700 1900 2100 2300 2500

lbf* 200 250 290 340 380 430 470 520 560

Soft N 400 520 640 760 880 1000 1120 1240 1360

lbf 90 115 145 170 200 225 250 280 305

745X

Standard N* 1300 1700 2100 2500 2900 3300 3700 4100 4500

lbf* 290 380 470 560 650 740 830 920 1000

Soft N 400 550 700 850 1000 1150 1300 1450 1600

lbf 90 120 160 190 225 260 290 325 360

(yuvarlanmĔĹ deĶerler)

* N = Newton, lbf = inç karede pound

UyarĔ!

AyarlanmĔĹ gerdirme kuvveti, ­emberlenecek paketlenmiĹ ¿r¿nlere 

uygun olmalĔdĔr.

AyarlanmĔĹ gerdirme kuvveti, ­emberlenecek paketlenmiĹ ¿r¿ne uygun 

olmalĔdĔr. Tehlikeli ¿r¿nlerin zarar gºrmesinden kaynaklanan muhtemel 

tehlikeler oluĹabilir.
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ĸekil 32

3 2

1

Å MAN = Manual

ķstenilen ­ember gerginliĶine ulaĹĔlana kadar gerdirme d¿Ķmesine 

basmalĔ ve basĔlĔ tutulmalĔdĔr. ¢emberlerin kaynatĔlmasĔ ve ¿st 

­emberin kesilmesi i­in kaynak d¿Ķmesine kĔsaca basĔlmalĔdĔr.

Å SEMI = YarĔ otomatik ­emberleme (standart/fabrika ayarĔ)

Gerdirme d¿Ķmesine basĔlmalĔ ve gerdirme g¿c¿ne ulaĹĔlana kadar 

basĔlĔ tutulmalĔdĔr. ArdĔndan ­emberlere otomatik olarak kaynak 

yapĔlĔr ve ¿st ­ember kesilir. Kaynak d¿Ķmesine istediĶiniz zaman 

basarak manuel olarak da kaynak yapĔlabilir.

MAN/ SEMI/ AUTO

"¢alĔĹma modu" d¿Ķmesine (1) tekrar basĔldĔĶĔnda veya 5 saniye 

bekledikten sonra ayarlanan mod kaydedilir. Her bir ­alĔĹma modu "Soft 

gerdirme" gerginlik ayarĔ (Bºl¿m 7.6) i­in se­ilebilir.

"¢alĔĹma modu" d¿Ķmesine (1) basĔn.

ÅKullanĔlmayan ekranlar kaybolur.

ÅAyarlanan ­alĔĹma modu 5 saniye yanĔp sºner.

Å+ ve ðgörülür.

ķstenilen ­alĔĹma modu gºr¿nt¿lenene kadar + (2) veya ð(3) d¿Ķmesine 

basĔn.

7.8 SĔzdĔrmazlĔk ¿nitesinde ­alĔĹma 

modunun ayarlanmasĔ
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7.9 Favori seçimi *

Å AUTO = Tam otomatik çemberleme*

Gerdirme d¿Ķmesine yalnĔzca kĔsa bir s¿re basĔlmalĔdĔr 

(dokunulmalĔdĔr). Bºylece gerdirme iĹlemi tetiklenir. Ayarlanan 

gerdirme g¿c¿ne ulaĹĔldĔĶĔnda ­emberlere otomatik olarak kaynak 

yapĔlĔr ve ¿st ­ember kesilir.

* Bu iĹlem modu AUTO = Tam otomatik ­emberleme fabrikada engellenmiĹtir! YalnĔzca 

ErgoPack servis ortaĶĔnĔz aracĔlĔĶĔyla etkinleĹtirme m¿mk¿nd¿r.

UyarĔ!

¢ember gerilmesi, sĔkĔĹma ve ezilme tehlikesi:

¢emberleme iĹlemi sĔrasĔnda elinizle veya diĶer v¿cut par­alarĔnĔn 

­ember ile paketlenmiĹ mallarĔn arasĔna yerleĹtirmeyin. Tehlikeli bºlgede 

baĹka hi­ kimsenin bulunmadĔĶĔndan emin olun.

Tehlike durumunda acil duruĹ i­in (sĔkĔĹmĔĹ kiĹi):

¢ember gerginliĶini serbest bĔrakmak i­in (kaynaklamadan ºnce), dºner 

kolu ­ekin. AUTO iĹletim modunda, germe veya kaynak d¿Ķmesine 

tekrar basĔlabilir. Kaynak iĹleminden sonra, bir alet kullanarak Ĺeridi 

kesin (çember kesici).

òFavorió iĹlevi, parametreleri ana seviyedeki gibi serbest­e ayarlanabilen 

ikinci bir ayar seviyesini etkinleĹtirir.

Bu, operatºr¿n bir ayardan diĶerine hĔzlĔca ge­mesini saĶlar.

Favoriyi devre dĔĹĔ bĔrak:

Å òFavorió tuĹuna (1) basĔn. YĔldĔz 

(2) dolu Ĺekilden boĹ Ĺekle 

dºn¿Ĺt¿. T¿m parametreler bu 

ayar seviyesinin önceden 

ayarlanmĔĹ deĶerlerine deĶiĹir. 

SĔk kullanĔlanĔ etkinleĹtir:

Å òFavorió tuĹuna (1) basĔn. YĔldĔz (3), 

boĹ Ĺekilden dolu Ĺekle 

deĶiĹmektedir. T¿m parametreler 

bu ayar seviyesinin önceden 

ayarlanmĔĹ deĶerlerine deĶiĹir. 

* Favori ­alĔĹma Ĺekli fabrikada engellenmiĹtir! YalnĔzca ErgoPack servis ortaĶĔnĔz aracĔlĔĶĔyla 

etkinleĹtirme m¿mk¿nd¿r.

2

1
2

3

ĸekil 33 b

ĸekil 33 a
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7.10 Kaynatma zamanĔ ayarlama

Belirlenen kaynak s¿resi, sistem kullanĔma hazĔr olduĶunda dolan 

noktalarla sürekli olarak görüntülenir.

- òKaynak s¿resiò d¿Ķmesine (2) basĔn.

ÅKullanĔlmayan ekranlar kaybolur.

ÅBelirlenen kaynak süresinin dolan 

noktalarĔ 5 saniye yanĔp sºner.

Å+ ve ðgörülür.

- ķstenilen kaynak s¿resi gºr¿lene                                                         

kadar + (1) veya ð(3) d¿Ķmesine basĔn.

- Kaydedin: - "Kaynak s¿resi" d¿Ķmesine (2) basĔn  veya 5 saniye 

bekleyin.

3 2 1

ĸekil 34
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¢emberleme sistemini a­Ĕn.

Bºl¿m 7.4'te a­ĔklanmĔĹtĔr 

¢ember bobinini deĶiĹtirmek 

i­in ăF2ò tuĹuna (35a) basĔn ve 

ekrandaki talimatlarĔ izleyin. 

7.11 ¢ember bobini deĶiĹimi

1. AdĔm

õZincirli mĔzrak konumlandĔrma" d¿Ķmesine basĔldĔĶĔnda, zincirli mĔzrak 

otomatik olarak doĶru konuma ulaĹĔr, bºylece kĔrmĔzĔ zincir baĶlantĔsĔ 

kayar pencerenin ortasĔnda durur.

Bu iĹlem i­in s¿rg¿l¿ pencere kapatĔlmalĔdĔr!

Zincirli mĔzrak doĶru konuma ulaĹtĔĶĔnda, 2. AdĔm otomatik olarak belirir.

ăNextò tuĹuna basĔldĔĶĔnda, 1. AdĔm ekranda belirir.

Not!

òDurduró d¿Ķmesine basarak ­ember bobini deĶiĹtirme modu 

istediĶiniz zaman durdurulabilir ve ana men¿ye dºnersiniz.

35a

ĸekil 35
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ĸekil 36

ĸekil 37

ĸekil 38

36a

2. AdĔm

S¿rg¿l¿ pencereyi a­Ĕn (36a). 

S¿rg¿l¿ pencereyi a­tĔktan sonra, 

3. AdĔm otomatik olarak belirir.

3. AdĔm

Pivot kolunu son duraĶĔna kadar 

kĔrmĔzĔ dairesel diskle aĹaĶĔ katlayĔn

KĔrmĔzĔ dairesel diskin ¿zerine yeni 

bir ­ember bobini yerleĹtirin, ­eber 

ruloya bakarken saat yönünün 

tersine çözülür.

Not!

¢emberi bobine sabitleyen bandĔ veya yapĔĹkan bandĔ hen¿z 

­ĔkarmayĔn!
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Kolu, çember bobini 

ile resimde gºsterildiĶi 

gibi tekrar dikey 

konuma gelecek 

Ĺekilde yukarĔ kaldĔrĔn.

ĸimdi, ­emberi bobine 

sabitleyen çemberleri 

veya yapĔĹkan bantlarĔ 

­ĔkarĔn.

ĸekil 39

ĸekil 40

Dikkat!

YapĔĹkan bantlarĔ ­ember bobininden tamamen ­ĔkarĔn. ¢ember bobini 

¿zerinde kalan yapĔĹkan artĔklarĔ ­emberleme sisteminin i­ine yapĔĹabilir 

ve arĔzalara yol a­abilir.
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Çember besleme için beyaz 

merdanenin kapaĶĔnĔ yukarĔ kaldĔrĔn, 

kayĔĹĔ U cĔvatadan ge­irin ê

ê ve beyaz merdane ¿zerinden 

içeriye sokun. Daha sonra 

kapaĶĔ tekrar aĹaĶĔ katlayĔn.

Dokunmatik ekranda òSonrakió 

ye bastĔktan sonra 3. AdĔmĔ 

tamamlayacaksĔnĔz ve 4. AdĔma 

geçeceksiniz.

ĸekil 41

ĸekil 42

ĸekil 43

ĸekil 44
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4. AdĔm

YƤǊƳƤȊƤ ȊƛƴŎƛǊ ōŀƐƭŀƴǘƤǎƤƴŘŀ 
bulunan metal kelepçe 
ƪƛƭƛŘƛƴƛƴ ǎƻƭ ǘŀǊŀŦƤƴŘŀƴ 
ōŀǎǘƤǊƤƴ ê

ê daha sonra ­emberi 

saĶdan sola, kelep­e 

kilidindeki yarĔktan 

geçirin.

4. AdĔmĔ tamamlamak 

için sürgülü pencerenin 

kapatĔlmasĔ gerekir.

ĸekil 45

ĸekil 46

ĸekil 47

ĸekil 48
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5. AdĔm

Zincirli mĔzrak otomatik olarak 

durana ve 6. AdĔm görünene 

kadar òZincirli mĔzrak 

konumlandĔrmaó d¿Ķmesine basĔn.

UyarĔ, yaralanma riski!

ParmaklarĔnĔzĔ asla zincir baĶlantĔlarĔnĔn arasĔna sokmayĔn.

ĸekil 49

ĸekil 50
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6. AdĔm

¢emberi kĔrmĔzĔ zincir 

baĶlantĔsĔnĔn kelep­e kilidinden 

­ĔkarĔn ve gºsterildiĶi gibi dik 

tutun (ĸekil 53). Bundan sonra, 

Zincirli mĔzrak durana ve 7. AdĔm 

gºr¿nene kadar òZinciri geri ­ekó 

d¿Ķmesine basĔn. ĸekil 51

ĸekil 52

ĸekil 53

UyarĔ, yaralanma riski!

ParmaklarĔnĔzĔ asla zincir baĶlantĔlarĔnĔn arasĔna sokmayĔn.
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ĸekil 55

ĸekil 54

7. AdĔm

Zicirli mĔzrak'Ĕn kĔrmĔzĔ kafa 

par­asĔndaki eksantrik mandalĔ 

parmaĶĔnĔzla i­eriye doĶru 

iterek a­Ĕn. (ĸekil 54)

Çemberi arkadan Zincirli 

mĔzrak'Ĕn baĹ par­asĔna doĶru 

(gºsterildiĶi gibi) itin.

Çemberin iki alüminyum 

eksantrik arasĔnda ge­iĹ yapmasĔ 

gerekir.

UyarĔ, yaralanma riski!

ParmaklarĔnĔzĔ asla zincir baĶlantĔlarĔnĔn arasĔna sokmayĔn.
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ĸekil 56

ĸekil 57

èZinciri geri ­ekme" d¿Ķmesine 

basarak yºnlendirici kayĔĶĔ 

tamamen geriye doĶru hareket 

ettirin.

Daha sonra ana menüye 

dönersiniz.

¥rt¿Ĺen ­emberi, sol tutma 

kolunun altĔndaki k¿­¿k 

yuvadan bir döngü ile 

yerleĹtirin (gºsterildiĶi gibi).

Dikkat!

Çemberin çemberleme 

sistemine itilmesini önlemek 

i­in, Zincirli mĔzrak'Ĕ geri 

hareket ettirirken çemberin 

s¿rekli gerilmiĹ olduĶundan 

emin olun.
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1. AdĔm:

DoĶru palet geniĹliĶini ayarlamak 

için ana menüdeki "Palet 

geniĹliĶi" d¿Ķmesine basĔn.

2. AdĔm:

Fabrikada ayarlanan palet 

geniĹlikleri arasĔnda 

çemberlenecek paletin 

geniĹliĶini se­ebilirsiniz.

Gerekli palet geniĹliĶinin 

listelenmemiĹ olmasĔ 

durumunda, bu d¿Ķmelerden 

birini istenen palet geniĹliĶine 

göre ayarlayabilirsiniz.

D¿Ķmelerden birini istenen palet 

geniĹliĶine gºre ayarlamak i­in 

aĹaĶĔdakileri yapĔn:

DeĶiĹtirilecek d¿Ķmeyi yaklaĹĔk 3 

saniye basĔlĔ tutun. ArdĔndan 

gerekli palet geniĹliĶini 10 cm'lik 

mesafelerle ayarlayabilirsiniz 

(ĸekil 60). AyarĔnĔzĔ "Tamam" ile 

onayladĔĶĔnĔzda, bu yeni palet 

geniĹliĶi ºnceden ayarlanmĔĹ 

palet geniĹliklerinde kaydedilir.

ErgoPack'iniz Ĺimdi ­emberlemeye hazĔr.

7.12 Palet geniĹliĶini ayarlama

ĸekil 58

ĸekil 59

ĸekil 60
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ĸekil 61

ĸekil 62

8.1 Çemberleme

1. AdĔm

ErgopackõĔ 

çemberlenecek paletin 

30 cm önünde duracak 

Ĺekilde yerleĹtiriniz.

Sisteminizde isteĶe 

baĶlĔ ­izgi lazeri varsa:

ErgoPackôĔ palete paralel 

hizalayĔn, bºylece lazer 

­izgisi palet kenarĔ 

boyunca ilerler.

2. AdĔm

Kumanda kolunu "ileri 

yºn¿ndeó bastĔrarak 

Zincirli mĔzraĶĔ ­ĔkarĔn.

Yºnlendirme kayĔĶĔ, 

çemberi paletin 

i­inden ve altĔndan 

geçirir ...

8.KullanĔmtalimatĔ

-48- TR (AGM)



ĸekil 64

ĸekil 63

... ve karĹĔ taraftan 

tekrar yukarĔ ­ĔkĔyor.

Palet geniĹliĶinin 

ayarlanmasĔ ve 

çemberleme sisteminin 

konumlandĔrĔlmasĔ 

doĶruysa, zincir ile 

palet arasĔndaki mesafe 

yaklaĹĔk 10 cm'dir.

Dikkat!

Kumanda kolunu, zincirli mĔzrak diĶer tarafta gºr¿nene ve istediĶiniz 

yere d¿Ĺene kadar itin.

Kumanda kolunu serbest bĔrakĔn, bºylece nºtr konuma (merkezi 

konuma) dºner ve Zincirli mĔzrak'Ĕn daha ileri hareket etmesini ºnler.

Zincirli mĔzrak'Ĕ kĔrmĔzĔ baĹlĔkta gºsterildiĶi gibi yakalayĔn. Zincirli 

mĔzrak'Ĕn pakete d¿Ĺmesine izin vermeyin! 
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ĸekil 65

ĸekil 66

... kumanda kolunu ôõ 

geri" yönünde 

bastĔrarak Zincirli 

mĔzrak'Ĕ tamamen geri 

hareket ettirin.

3. AdĔm

Çemberi sol elinizde 

gºsterildiĶi gibi 

doĶrudan, Zincirli 

mĔzrakõĔnbaĹ 

par­asĔnda tutun ê

Dikkat!

Zincirli mĔzraĶĔ geriye doĶru hareket ettirirken, yºnlendirici kayĔkta ilmek 

oluĹmasĔnĔ ºnlemek i­in, her zaman kayĔĹĔ hafif­e gergin tutun. Zincirli 

mĔzraĶĔ geri taĹĔrken oluĹan dºng¿ler arĔzalara neden olabilir.
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. AdĔm

¢ember kaldĔrĔcĔ, yºnlendirme kayĔĶĔ ­emberleme sistemine geri 

dºnd¿Ķ¿nde otomatik olarak ortaya ­Ĕkar.

ĸimdi sol elinizin kayĔĹ gerginliĶini kaybetmeniz gerekiyor; Aksi 

takdirde, kayĔĹ kaldĔrĔcĔsĔ yukarĔ ­ĔkamayacaktĔr.

¢ember kaldĔrĔcĔ, ¢emberin ikinci ucunu ­alĔĹma y¿ksekliĶine kadar 

kaldĔrĔr, bºylece eĶilmeden kavrayabilirsiniz.

Kumanda kolunu kayĔĹ kaldĔrĔcĔsĔ tamamen ¿st konumunda oluncaya 

kadar itin.

¢ember kaldĔrĔcĔnĔn ¿st konumunda ne kadar kalmasĔ gerektiĶi, 

men¿n¿n òsayfa 3ó ¿nden ayarlanabilir.

Dikkat!

¢ember kaldĔrĔcĔ geldiĶinde kayĔĹĔ elinizde gevĹek Ĺekilde tutmanĔz 

gerekir.

¢ember kaldĔrĔcĔsĔ y¿kseldiĶinde ¢emberin kalkmasĔna izin vermezseniz, 

­emberleme sistemi otomatik olarak kapanĔr. Kumanda kolunu ògerió 

yºn¿nde iki kez itmek suretiyle ­ember kaldĔrĔcĔsĔ tekrar kaldĔrĔlabilir.

ĸekil 67
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Çemberi gergin hale 

getirmek i­in bazĔ 

çemberleri çemberleme 

sisteminden çekmek 

zorundaysanĔz, ­emberi 

doĶrudan ­ember 

kaldĔrĔcĔsĔndan almayĔn ê

... ancak çember 

kaldĔrĔcĔnĔn yaklaĹĔk 10 cm 

altĔndan ­emberi t¿m 

elinizle tutun ve 

çemberleme sisteminden 

dĔĹarĔ ­ekin.

AynĔ zamanda, ­emberin 

ucunun diĶer elinizde 

kaymasĔna izin 

vermelisiniz!

Çemberleme 

sisteminizde isteĶe 

baĶlĔ kayĔĹ kesici 

bulunursa:

Çemberi çekmeden önce, 

sol taraftaki ayak pedalĔna 

basĔn.

Bu, çember bobininin fren 

kuvvetini azaltĔr ve 

çemberin fazla çekilmesini 

kolaylaĹtĔrĔr.

O

ĸekil 69

ĸekil 70

ĸekil 68
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2. AdĔm

¢emberler ¿st ¿ste gelecek Ĺekilde 

yerleĹtiriliyor ve ­emberin ucu uzun olan 

­emberin altĔnda kalĔyor.

3. AdĔm

Her iki ­emberide de gºsterildiĶi 

gibi saĶ elle tutun .

¢ember avucunuzun i­inde olmalĔ

DĔĹĔnda deĶil!

1. AdĔm

Paleti bºl¿m 8.1'de a­ĔklandĔĶĔ gibi baĶlayĔn 

ĸekil 71

ĸekil 72

8.2 70 cm üzerindeki paletleri gerdirme 

ve kaynatma
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ĸekil 73

ĸekil 74

ĸekil 75

4. AdĔm

Gerdirme cihazĔnĔ sol elinizle 

palete doĶru itin ve aynĔ 

zamanda palete parelel 

duracak Ĺekilde eĶin.

¢emberi yerleĹtirmek i­in 

gerdirme cihazĔndaki kolu 

çekin.

SaĶ elinizle ­emberi yukarĔdan 

aĹaĶĔya, gerdirme cihazĔndaki 

yuvaya doĶr besleyebilirsiniz.

(bir kredi kartĔ gibi).

ArdĔndan gerdirme 

cihazĔndaki kolu bĔrakĔn.
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